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Automatické fizeni
VSechny znacky a
stari stroju

Do pfipravy i bez
Traktory,
postrikovace, :
kombajny, specialni
stroje A5,
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> Kamerovd

navigace stroje i

pripojného naradi
> Rizeni pfipojného
ndaradi pomoci

kamery i dalsiho

GPS pfijimace

GPS A KAMEROVE

AUTOPILOTY NARADI
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> RAVEN autopiloty

jsou univerzailni
ISO-BUS termindl

> Automaticky vypind
sekce

PREFARM | > Tvorba variabilnich

kMJMagro,a.s. mqp Vv PREFARM

VARIABILNI APLIKACE A

SEKCNI KONTROLA
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5> Pulzni spindni trysek

> Aplikace chemie pfimou
injektazi

> Vyroba zakdzkovych
davkovacich systému pro

jakékoliv stroje
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DOVYBAVEN| POSTRIKOVACE A

DAVKOVACICH SYSTEMU



cH Il Te Il PORTFOLIO AGRI-PRECISION

// > Online nastroj
f

agri plan > Planovani linii

> Déleni pozemku
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PLANOVANI JiZD A DELENI

POZEMKU
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>Rucni GPS pro

zameérovani

//’\

>PropojendslLPIS |__— :
> Sluzba zaméreni (]

padnich blok E-MW@VQ e
> Sluzba prace s e 2 AQGD&

GIS daty T

/AMEROVAN{ PUDNICH BLOKU
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Sledovani stroje
Vazni denik — & Sledovani
(Ve vyvoji Q4 2023) : spotreby
Meteo stanice Pracovni
vykazy
Manualni préace ? Analyza efektivity
a nakladovosti
il
Zelena @ Dochazkovy
nafta systém
Agronomickeé zaznamy Pracovni

Planovani osevu o
ptikazy

Karta stroje Servisni zasahy

TELEMATIKA A INFORMACNI

SYSTEM
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POLNI ROBOT!
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AgBot W3 AgBot W4

AgBot 5.115T2
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> RTK pro vSechny prijimace
> Hustd sit v celé CR
> Prodej referencnich stanic

> Vzddalend podpora
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ch R I Ta S TeT Il ZAMEROVANI SLOUPU A RAD

Prinosy:

- Presné roztecCe dle GPS

- Pripraveno pro autopiloty a robotizaci PO
- Méné poskozeni konstrukce a rostlin i pfi m FIXED %) g
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Prinosy:

- Presné rozteCe dle GPS

- Bez potreby geodeta

- Vyrazna uspora ¢asu a nakladu

- Pripraveno pro autopiloty a robotizaci




agri-precisi(yn JADLERY V]

Prinosy:

- Presné rozteCe dle GPS

- Pripraveno pro autopiloty a robotizaci

- Méne poskozeni konstrukce a rostlin i pfi
béznych pracich
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Prinosy:

- Zaznam fadku, kde probéhla aplikace

- Zamezeni vynechani radku nebo
zdvojené aplikaci ve stejném rfadku

- Kontrola jestli jsme na spravném bloku
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ch N Tt T Ml \VZDALENE OVLADANI TRAKTORU

Prinosy:

- Neni tfeba ridi€ v kabiné pfi praci
- Sklizen, sité
- Uspora pracovni sily

Hydraulické fizeni /. Ovladani brzd traktoru

Hlavni vypinac
Tlacitka nouzového @
zastaveni
H Ovladaci panel na plosiné
@
© OJ
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Prinosy:

- Vyrazné ulehCeni prace fidiCe

- Mozno se soustredit na kvalitu provadeni
prace

- RychlejSi a presnéjsi prace

- Méné posSkozené konstrukce a rostlin




agri-precisi{jn

Pouziti navigacnich systémii ve chmelnicich

P&stovani chmele patfi staleti ke krajiné severozapadnich Cech a stfedni Moravy. Technologie péstovani

a zpracovani chmele prosla dlouhym vyvojem, a i Ceské zemé daly svétovému chmelarstvi vyznamné
technologie a procesy. Naviga¢ni prostiedky se v zemédélstvi zacaly objevovat se zacatkem nového tisicileti,
tehdy Spojené staty americké odstranily ze signalu GPS zamérnou chybu a vyuziti v civilnim sektoru, potazmo

zemeédélstvi, nic nebranilo.

Chmel otécivy se v nasich podmin-
kach péstuje na opérnych konstruk-
cich, tzv. chmelnicich; chmel jakozto
vytrvald kultura setrvéva na jednom
stanovisti 20 i vice let. Nejcastéji se
péstuje ve sponu 3 x 1 metr nebo 3
x 1,2 metru, hybridni odrady ve spo-
nech Sirsich. Péstovani chmele v pra-
videlném sponu a fadcich umoznuje
v mezifadi mezi rostlinami pouzZiti
stroji navadénych pomoci autopilo-
td. Ovéfovani navigaci ve chmelnici
ukézalo, ze jiz pfi jejim zakladani je
nutné dodrzovat presny spon vysad-
by, ktery je spojen i s presnym roz-
misténim rostlin, véetné znalosti je-
jich GPS soufadnic. Presna roztec fad
je dulezitd pro nasledné agrotech-
nické zasahy: fez chmele, pleckovani
mezifadi, hlubsi kypfeni aj. Dodrzeni

sponu vede k neposkozovani rostlin
a delsi zivotnosti podzemnich orga-
nG chmele.

Moznosti vyuziti

autopilott ve chmelnicich
Zakladem péstovani chmele je mit
dobfe postavenou chmelni¢ni kon-
strukci = chmelnici. Pred vystavbou je
nutné zpracovat projekt, kde projek-
tant nakresli plan chmelnice a stavba
projde stavebnim fizenim. Po schva-
leni se za¢ne s vytycovanim chmel-
nice, s urenim mist, kde budou vy-
vrtany nebo vykopany otvory pro
sloupy a kotevni kameny. Zde vidim
moznost pouZiti soupravy traktoru +
vrtaku vybavené autopilotem, ktery
v mistech (s presnymi soufadnicemi)
sam zastavi traktor (vybaveny ply-

nulou prevodovkou) nebo upozorni
obsluhu a zahéji proces vrtani. Pres-
né postavena chmelnicni konstrukce
usnadriuje v nasledujicim obdobi
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(po dobu zivotnosti chmelnice) dalsi
mechanizacni operace, oviem je nut-
né konstrukci pravidelné opravovat
a udrzovat ji v dobrém stavu.

Pluh' pro pfiordvdﬁf chmelé .v agregdéi 's'traktorem vybavenym autopilotem

Foto Jiri Dreksler
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Vyhody postupu

* Pfesnéjsi prace pfi kultivaci mezi-
radi.

» Vétsi zivotnost chmelovych rostlin.

* Obsluha se nemusi soustredit na
fizeni - sleduje praci zavésného
naradi.

e Pfesné zalozeni porostu chmele
a chmelni¢nych konstrukci.

Priprava na rez

e Zdznam pohybu prostredkd po
chmelnici.

* Pfesné urceni mista, kde doslo
k vyprazdnéni rosice.

* Variabilni aplikace POR a hnojiv.

* Pfechod k autonomnim prostfed-
kam.

"Foto Jifi Dreksler

Poznamka na zaveér

| ve chmelnicich, které nebyly posta-
vené presné nebo jejich stari neod-
povida pozadavkum, lze pouZivat
navigacni prostredky. S tvorbou linii
je potieba si vice vyhrat, pravdépo-
dobné se nebude jednat o primé li-
nie, ale kfivky. ¥
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Neni nutna vybava stroje:

I; 4 1 4 I v’ 1 4 | VI

Slozitost techniky

Dostupnd pracovni sila v zemédélstvi

| Pracovni doba:

8
£ * Prace v noci
g P  Minimalni pfestavky
3_3: 30 » Dlouhy pracovni den
60
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30 ha jabloniové sady

bez verejnych komunikaci
20-40x postrik / rok

2-3x muléovani / rok

Tlak na postriky jen v noci
Zmapované jednotlivé stromy

Variabilni aplikace
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Autonomni robot Agxeed 2.055W3:

- Autonomni provoz

- Velmi maly polomér otaCeni — malé
souvraté

- Motor 55 kW — provoz v optimalnim
rezimu

- Tribodovy zaves, PTO, hydraulika,
elektrika 700V

Inteligentni rosi¢ H.S.S.:

RosiC H.S.S. integrovany 2.000 |
Pulzni regulace, 6 sekci

Senzorika listové plochy 3+3 sekce
Variabilni aplikace dle mapovani drony
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Agxeed 2.055W3 a H.S.S.:

- 3x2 sekce

- Sensorika listové plochy (10cm)
<| - PWM regulace trysek
- Rozdilna davka po sekcich
- Postfik jednotlivych stromd (1m)
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Applied dose

Standard

Postrik
jednotlivych
stromu
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Automaticka michaci a plnici stanice:

« Dukladné promichani — efektivita vyuZziti ucinnych latek
« Méne zacpani systemu

« Uspora ¢asu

« Automatickeé rozeznani stroje

* Vzdaleny dohled a ovladani

Plnici
stanice
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Vyuziti: Efekty:

- Rosi€¢ H.S.S. integrovany 2.000 | - 20-30% uspora chem pfipravku

- Pulzni regulace, 6 sekci - Prace v noci — vy$Si ucinnost chem pfipravku

- Senzorika listové plochy - Obsluha neni ve styku s chemickymi pfipravky

- Variabilni aplikace dle mapovani drony - Automaticka plnici stanice (2023 test, 2024 plny provoz)

- MulCovani
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